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Alauda Container Platform 配置 托管控制平面

Alauda Container Platform

托管控制平面 - Alauda Container Platform

http://localhost:4173/container_platform/zh/
http://localhost:4173/container_platform/zh/configure/index.html
http://localhost:4173/container_platform/zh/


概览

托管控制平面（HCP）是一种控制平面拓扑。每个托管集群都有自己的控制平面，多个托管控

制平面作为工作负载运行在管理集群上。在 ACP 中，HCP 通过 Kamaji

（ TenantControlPlane ）实现。

HCP 是一项技术预览功能，仅用于非生产环境的概念验证（POC）评估。支持离线环境。HCP

仅支持传统操作系统；不支持 Alauda OS。对于该范围内的安装和运维任务，请遵循下面的

HCP 指南。

因为 Hosted Control Plane 的发版周期与灵雀云容器平台不同，所以 Hosted Control Plane 的文档

现在作为独立的文档站点托管在 Hosted Control Plane 。

Note
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http://localhost:4173/hosted-control-plane/zh/
http://localhost:4173/hosted-control-plane/zh/
http://localhost:4173/hosted-control-plane/zh/
http://localhost:4173/container_platform/zh/
http://localhost:4173/container_platform/zh/configure/index.html
http://localhost:4173/container_platform/zh/
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